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SESTAVENI MODELU (str.3)

model
CN4316(*)-(**)-(***)
CONA34(*)-(+%)-(***)
CN438V(*)-(**)-(***)

CN438H(*)-(**)-(***)

popis

1/16DIN regulator, s napétovym vstupem 0 az 5/1 az 5V

1/4 DIN regulator, s napétovym vstupem 0 az 5/1 az 5V

1/8 DIN vertikalni regulator, s napétovym vstupem 0 az 5/1 az 5V

1/8 DIN horizontalni regulator, s napétovym vstupem 0 az 5/1 az 5V

Programovatelné regulatory (str.4)

CN44T6(*)-(*%)- (%)
CNA4A(*)-(+#)-(+7%)

CNA48V (*)-(¥%)-(*3%)

CNA48H(*)-(**)-(***)

1/16DIN regulator, 30 segmentti, napét'ovy vstup 0 az 5/1 az 5V
1/4 DIN regulator, 30 segmentd, napétovy vstup 0 az 5/1 az 5V

1/8 DIN vertikalni regulator, 30 segmenti, napétovy vstup 0 az 5/1 az
5V

1/8 DIN horizontalni regulator, 30 segmenti, napétovy vstup 0 az 5/1
az 5V
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* Z tabulky Volba vystupu, uvedené nize, urcete kod regulacniho vystupu
** Z tabulky Volba alarmu, uvedené nize, uréete kod alarmu

*#%* Volba napajeni malym napétim (-LV)

Volba regulacéniho vystupu (str.5)
Moznosti typu Kod regulujiciho vystupu
Relé -R1

DC SSR spina¢ -DC1 (bezkont. polovodiové relé spinané ss napétim)

4 az 20 mA linedrni proud -F1

Volba alarmového vystupu (str.6)

Moznosti typu Kod alarmového vystupu
Relé -R2
DC SSR -DC2

Volba napajeni malym napétim (str.6)

-LV 24V ss./stf.; 50/60Hz
SPECIFIKACE (str.7)
Typ vstupu Termoclanek
Rozsah °C/°F
Input Thermocouple
Type K s = E J T - N
Range ~ I . .
-50101300°C |-50%01700°C | -50101700°C | Ot E00°C | O01000°C |[-200 fo 350°C | 200 %01800°C| O to 1300°C
‘C/°F |-53102372°F |53103092°F| -5610 3082 °F |3210 1472°F | 3210 1832°F |-226 to 662 °F [39210 3272 %] 3210 2372°F
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Typ vstupu Odporovy teplomér (RTD)

Rozsah °C/°F
RTD
Input Type
Cus0 PT100
-50 to 150°C -200 %0 2800°C
Range *C/ °F ? ) ?
S8 302F | 328w 1472°F
(str.8)
Typ vstupu Linearni napéti Linearni proud
(je potteba vnéjsi odpor)
. Linear Current
Linear Voltage .
Input Type (external resistor needed)
Oto5V.1t05V.0to 1V,
) 0 to 10mA, 0 to 20mA, 4 to 20mA
0 to 20mV, 0 to 100mV
Ptesnost
Accuracy 0.3%F5 £ 0.1°C/ 0.18°F

RozliSeni zobrazované na displeji

Display Resolution 0.1°C0.1°F
(str.9)
Metoda regulace regulace dvoupolohové zap./vyp. (ON/OFF)

regulace Al PID s aut. ladénim parametrti (AT)

standardni regulace PID s aut. ladénim parametrti (AT)
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Typ vystupu vystupni relé (1A/250Vstt.)
napétovy vystup (15V/30mA) pro polovodic. spina¢ SSR

linearni proud (4 az 20mA)

Alarm Horni alarm / spodni alarm (Hi/Lo)

Horni odchylka / spodni odchylka

(str. 10)
Napadjeci napéti 100 az 240Vstt. (-15%, + 10%), nebo 24Vss
50 az 60Hz
Ptikon (spotieba) <3W
Pracovni prostiedi teplota: -10 az +60°C; rel. vlhkost: 0 az 90%

Elektromagneticka kompatibilita ~ IEC61000-4-4: 4kV/5kHz; IEC61000-4-5: 4kV

NASTAVENi PARAMETRU (str.11)

Parametry jsou chranény zamkem LOC (Parameter LOCK) z dGvodu ochrany pfed chybami v
nastavovani. Tato funkce je znazornéna nize:

\ : umoziiuje data upravovat nebo provadét-vykonavat

X: nedovoluje ani data upravovat ani je spoustét

Spusténi (run), zastaveni (stop), pridrZzeni (hold) a doba programu véetné teplotni
funkce je jen pro CN44
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Primarni  Sekundarni ~ Zména stavu na Doba kroku programu

parametr parametr  Run, Stop nebo Hold a teplota
) Primary Secondary Status changing 1o )
Loc sV AT _ Program Step Time & Temp.

Parameter | Parameter Run, Stop or Hold

C \ ) X

X \ X X
2 X X ) x . X
3 X X X X X

(str. 12)

4~255 X X X X X X

308

Loc 808 je hlavni heslo (master password) a Ize je zménit pomoci parametru PASd.

Prosime, abyste nastavovali PASd obezietné, jestlize heslo ztratite, nebudete moci znovu
vstoupit do tabulky parametru.

Pomoci parametriit EP1 az EP8 lze definovat 1 az 8 procesnich parametrt. Je-li pocet
procesnich paramer mens$i nez 8, mél by se prvni EP parametr nastavit

na "nonE" (tedy do necinnosti, do klidu). Vychozi hodnoty EPs a Loc jsou EP1=HIAL,
EP2=LoAL, EP3=HdAL, EP4=LdAL, EP5=nonE, EP6=nonE, EP7=nonE, EP8=nonE a
Loc=0.

Pole parametrti a Loc mtizete predefinovat a zménit zptisob provozu. Napt. mizete uskutecnit

aut. ladéni z procesnich parametri misto stisknutim tlacitka (£ v médu zékladniho displeje
a pouze brat HIAL a HdAL jako procesni parametry.

EP parametry a Loc by mély byt nastaveny nasledovné:

EP1=HIAL, EP2=HdAL, EP3=At, EP4=nonE, Loc=1

Tabulka procesnich parametri (primarni parametry) (str.13)

Kaod Popis Poznamky Nastaveni rozsahu
HIAL horni alarmova mez Alarm spusti kdyz PV>HIAL -9990 az 30000
Alarm vypne kdyz PV<HIAL-AHYS
Je-li hodnota nastavena na Max, je tato funkce

zablokovana
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LoAL spodni alarmova mez Alarm spusti kdyz PV<LoAL
Alarm vypne kdyz PV>LoAL+AHYS
Je-1i hodnota nastavena na Min, je tato funkce

zablokovana

HdAL  Alarm horni odchylky Alarm spusti kdyz PV-SV>HdAL
Alarm vypne kdyz PV-SV<HdAL-AHYS
Je-li hodnota nastavena na Max, je tato funkce
zablokovana

(str.14)

LdAL Alarm spodni odchylky  Alarm sputi kdyzZ PV-SV<LJAL
Alarm vypne kdyz PV-SV>LJdAL+AHYS

Je-1i hodnota nastavena na Min, je tato funkce
zablokovéna

Tabulka systémovych parametru - sekunddrnich parametri (str.15)

Nastavte parametr "Loc" pro vstup:
**%: tyto parametry jsou pouze pro CN44 (programovatelny regulator)
AHYS hystereze alarmu odstranuje Casta zap. a vyp. alarmu 0az 2000

vlivem fluktuace procesni mét. veli¢iny

AdIS alarmovy displej oFF (vyp.): na spodnim okénku displeje se oFF / on
pti alarmu nezobrazi alarmova zprava
on (zap.) : stiidave se pfi alarmu objevuje na

spodnim okénku displeje alarmova zprava
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(str.16)

Ptifazeni vystupu
alarmu

Alarm output
AOP assignment

Alarm| LdAL HdAL LoAL HIAL
Dutput to (x 1000)| (x100) | (x10) (x1)
None 0 0 0 0

AL1 1 1 1 1

AN 3 3 3 3
eg: AOP=1101 means LdAL, HdAL and HIAL have
alarm action from AL1; LoAL, no alarm action.

For 1/4 DIN and 1/8 DIN controller, the alarm contact
will trigger form AL1. (Terminal No.5 and No.7)

0~4444

For 1/16 DIN controller, the alarm contact will trigger
form AU1. (Terminal No.2 and No.5, need set
parameter bAud=0)

(str.17)

CtrLL regulacni mod

Srun provozni stav

napfi.: AOP=1101 znamend, Zze LdAAL, HdAL a HIAL maji

akci alarmu od AL1; LoAL Zadna alarmova akce.

U regulatord 1/4DIN a 1/8DIN je kontakt alarmu spinan od AL1.
(Svorky ¢.5 a ¢.7). U regulatoru 1/16DIN je alarmovy kontakt spindn
od AUL. (Svorky ¢.3 a ¢.5, je tfeba nastavit parametr bAud=0).

onoF: dvoupolohova regulace zap/vyp

APId: Al PID regulace, velmi piesna (doporucuje se)  OnoF/ APId,
nPID: standardni algoritmus PID s funkeci nPID/PoP,
protiintegracni saturace-nasyceni (tj. neni integral SoP

je-1i PV- SV>proporcionalni pasmo); PV je hodnota

procesni veliciny, SV je Zadana hodnota

PoP: pienos PV. Pristroj-regulator pracuje jako
(ptenaseC=retransmitr) hodnoty teploty ze vstupu na

sviij vystup.

SoP: zadna funkce

run: probiha regulace. Led dioda "RUN" sviti run/StoP/HoLd.
StoP: regulace je zastavena. Spodni okénko

displeje blika "StoP" a led "RUN" nesviti.
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(str.18)

Act zpusob pusobeni

(akce)

At aut. ladéni parametra

(str.19)

HoLD: udrzovani teploty. Je-1i parametr Pno=0
(neni mod ¢asového omezeni), regulator udrzuje

chod a nelze zménit

provozni stav z panelu regulatoru, je-1i Pno>0
(v médu programu) a Srun se indikuje HoLLD,
znamena to, ze se ¢asovac zastavi a teplota

se neméni; uzivatel mize ¢as obnovit stiskem
tlacitka "Hold" na panelu.

rE: reverzni piisobeni. ZvySovani hodnoty
meéfené veliCiny zptsobuje pokles na vystupu,
jako je to pfi regulaci ohievu.

dr: ptimé ptisobeni. ZvySovani hodnoty métené
veliiny zptisobuje zvySovani na vystupu, jako
je tomu pfi regulaci chlazeni.

rEbA: reverzni pisobeni se spodnim alarmem
a blokovanym spodnim alarmem odchylky pfi
zapnuti napajen.

drbA: piimé piisobeni s hornim alarmem a
blokovanym hornim alarmem odchylky pii
zapnuti napajen.

oFF: funkce automatického ladéni parametri
byla vypnuta.

on: funkce automatického ladéni je aktivni a

propocitava hodnoty parametra.

FoFF: funkce automatického ladéni parametrti

byla vypnuta a nelze ji znovu aktivovat

stisknutim tlacitka na panelu regulatoru.

rE/dr/

rEbA/drbA

oFF/On/

FoFF
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P  proporcionalni pAsmo

I  integracni konstanta

d derivaéni konstanta

Ctl regulacni cyklus

(str.20)

P2
12
d2
Ctl2

CHYS

N/A
N/A
N/A
N/A
Hystereze

regulace

proporciondlni pasmo v PID s méf.
jednotkou °C nebo°F
pokud je I=0 s jednotkou 1 sekunda,

integracni funkce neptisobi

1 az 32000

1 az 9999 sekund

kdyz je d=0 s jednotkou 0,1 sekunda, 0 az 3200 sekund
derivacni funkce neptisobi
Mala hodnota mutze zlepsit presnost 0,2 az 300,0 sekund

regulace. Pro SSR vystup obvykle

0,5 az 3 sekundy.

Velké hodnota mtize zvysit Zivotnost relé.
Pro reléovy vystup obvykle 15 az 40 sekund.
Jestlize je parametr Opt=rELY, bude Ctl
omezen vice nez na 3 sekundy. Automatické
ladéni nastavi automaticky hodnotu Ctl a to
jak z hlediska kvality regulace tak i z hlediska
dlouhé zZivotnosti mechanického spinace.
Je-1i parametr CtrL=onoF, bude Ctl pouzit
jako €asovac pro vytvoieni zpozdéni pro
vylouceni restartu napajeni pii kratkém cyklu.
To je vhodné pro ochranu kompresoru.
Nefunk¢ni u tohoto modelu.

Nefunkéni u tohoto modelu.

Nefunkéni u tohoto modelu.

Nefunkéni u tohoto modelu.

CHYS se pouziva pii regulaci ON-OFF

(zap./vyp.). K zabranéni ¢astého spinani relé.

1 az 32000
1 az 9999
0 az 3200
0,2 az 300,0

0 az 2000
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Pfi reverznim pusobeni(ohfev) kdy PV>SV
se vystup vypne, kdyz je PV<SV-CHYS

vystup se zapne.

(str.21)

InP Spec. vstupu InP  Spec. vstupu Inp Spec. vstupu
0 K 1 S 0az 37
2 R 3 T
4 E 5 J
6 B 7 N
8-16 zaloha 17 K (0 az 300°C)
18  J(0az300°C) 20 Cu50
21 Pt100 22 Pt100 (-80 az 300°C)
25 0 az 75mV 26 0 az 80 Ohmt
27  0az400 Ohmu 28 0 az 20mV

(str.22) 29 0 az 100mV 30 0 az 60mV
31 0 az 500mV 32 100 az 500mV
33 laz 5V 34 0az 5V
35 0az 10V 36 2az 10V
37  0az20V

dPt Rozliseni Pro rozliseni displeje 1ze pii nastaveni vybrat jednu

displeje ze Ctyt hodnot:

0/0,0/0,00/0,000. Pro linearni voltovy-napétovy

vstup se doporucuje nastavit na 0,000
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(str.23)
SCL minimalni mez Definuje spodni mez stupnice vstupu. Je to také -9990 az
stupnice signalu spodni mez pro pfenasSeny vystup 32000
(retransmise signalu) (CtrL=POP)
SCH maximalni mez Definuje horni mez stupnice vstupu. Je to také
stupnice signalu horni mez pro pfenaseny vystup

(retransmise signalu) (CtrL=POP)

Scb  Posun vstupu Parametr Scb se pouziva k posunuti vstupu -1999 az
aby se kompenzovala chyba snima¢e nebo 4000
samotného vstupniho signalu. Prednastavena
PV po kompenzci = PV pied kompenzaci + Scb. hodnota 0.

(str.24)

FILt  Filtr vstupni PV Hodnotou FILt se uréuje schopnost filtrovat 0az40

ruseni-Sum.

Je-li nastavena velkd hodnota, méfeny vstup

byl stabilizovan avSak rychlost odezvy bude nizsi.
Obecné plati, Ze pokud existuji velké interference
(ruSeni), pak mizeme zvySovat postupné parametr
"FILt" aby se fluktuace méfené hodnoty snizila na
méné nez 2 az 5.

Pokud se méfici vstup regulatoru kontroluje v laboratofi,

méla by se hodnota "FILt" nastavit na 0 az 1 aby se

zkratila doba odezvy. Jednotka u FILT=0,5 sekundy.

(str.25)

Fru  Volba frekvence 50C: 50Hz, displej je ve °C; S0F: 50Hz, 50C, 50F
napajeni displej je ve °F
a stupnice teploty 60C: 60Hz, displej je ve °C; 60F: 60Hz, 60C, 60F

displej je ve °F
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Opt  Typ hlavniho

vystupu

(str.26)

Aut  N/A

OPL  Spodni mez

vystupu

OPH Horni mez

vystupu

Po nastaveni parametru ma vstup maximalni
schopnost potlacovat ruseni frekvencemi

50Hz nebo 60Hz.

SSr: vystup je napétovy pro fizeni

bezkontaktniho spinace SSR. Vystup lze SSr

nastavit pomoci poméru ¢asu zap./vyp. rELy
Perioda (Ctl) je zpravidla 0,5 az 4 sekundy. 0-20
rELy: pro vystup s kontaktnim relé nebo 4-20
pro informacni systém s mechanickym PHA

kontaktnim spinacem.

Pro ochranu mech. spinace je vystupni cyklus
omezen na 3 az 120 sekund zpravidla je to 1/5
az 1/10 derivacni konstanty.

0-20: 0 az 20mA lineédrni proudovy vystup.
4-20: 4 az 20mA linearni proudovy vystup.

PHA: 7adna funkce

U tohoto modelu Zadna funkce. SSr/tELY
0-20/4-20
0 az 100%: OPL je pro nastaveni minimalniho 0 az 100%

vystupu OUTP v piimém fidicim systému.

OPL omezuje maximum OUTP (hlavni vystup) 0az 110%

kdyz PV<OEF. OPH by m¢lo byt vétsi nez OPL.
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OEF Pracovni rozsah

OPH
(str.27)
Addr N/A
bAud N/A
Et N/A

AF  Pokrocila
(rozsifend)

funkce

(str.28)
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KdyzZ je PV<OEF, horni mez OUTP je -1999 az
OPH; Kdyz je PV>OEF, horni mez 3000,0
OUTP je 100%.

Tato funkce zabraniuje pfili§ rychlému

narastu teploty. Napft.: ohfiva¢ mize

pracovat jen s 30% ptikonem, je-li teplota

pod 150°C. Miizeme nastavit:

OEF=150,0 (°C), OPH=30 (%).

Nefunkéni u tohoto modelu. 0az 100
Nefunkéni u tohoto modelu. 0
Nefunk¢ni u tohoto modelu zadny/ruSt.

/SP1.2/P1d2

AF se pouziva k vybéru pokrocilé funkce. 0 az 255

Hodnota AF se kalkuluje nasledovné:

AF=Ax1 + Bx2 + Cx4 + Dx8 + Ex16 + Fx32 + Gx64
A=0

B=0, alarm a regula¢ni hystereze pracuji jako
jednostrannd hystereze;

B=1 jako oboustranna hystereze

C=0

D=0, kdyz je nastaveno Loc=808 zptistupni

se cela tabulka parametrii;

D=1, kdyz je nastaveno Loc=PASd je dostupna
tabulka parametru.

E=0

F=0, méd jemného ovladani, vnitini regulacni




(str.29)

PASd Zakaznické heslo

SPL  Spod. mez SV

SPH Horni mez SV

rozliSeni bylo 10 krat zvyseno. Kdyz je mod

linearniho vstupu, je nejvetsi zobrazitelna

hodnota na displeji 3200 jednotek.

F=1, mdd rozsiteného rozsahu na displeji,

vybira tuto volbu je-li hodnota vétsi nez 3200.

G=0, kdyz je termoclanek nebo odporovy

teplomér prerusen, PV hodnota se zvysila a

spousti se alarm horni meze.

G=1, kdyz je termoclanek nebo odporovy

teplomér pierusen, PV hodnota se zvysila

a nespousti se alarm horni meze. Potom, co se

nastavil alarm horni meze

bude mit pro normalni pouziti pfi sepnuti

zpozdéni 30 sekund.

Poznamka: Doporucuje se AF=0

Je-1i PASd=0 az 255 nebo AF, D=0, 0 az 9999
nastaveni Loc=808 umozni vstup do celé

tabulky parametrti.

Je-1i PASd=256 az 9999 a AF,D=1,

Miize byt zadano jen nastaveni Loc=PASd

do cel¢ tabulky parametrti.

Prosime, nastavujte PASd obezietné, jestlize

je heslo ztraceno, nemizete znovu do tabulky

parametra vstoupit.

Minimalni hodnota zddané hodnoty SV -9990 az
miZe byt 30000

Maximalni hodnota zadané hodnoty SV mtize byt
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SP1  nastavena hodnota 1 KdyZ Pno=0 nebo 1; SV=SPI SPL az SPH

SP2 N/A
(str.30)
SPr  Mezni sklon

*¥% rampy

Pno Cislo kroku

kX programu.

(str.31)

PonP Mod chodu
programu po
restartu

napajeni

Nefunkéni u tohoto modelu.

KdyZ byl SPr nastaven, pak je-li PV<SV, 0 az 3200°C
kdyz program startuje, je prvni krok sklonu /Min
rampy omezovan hodnotou SPr pod touto

hodnotou, signalka RUN blika. Pro méd Ramp

pusobi SPr jen na prvni krok. Pro mod Soak

(prodleva) pisobi SPr na kazdy krok.

Definuje Cislo programu v provozu 0az 30
Pno=0 blokuje spusténi programu, Ize nastavit

parametr "SPr" k omezeni doby rampy.

Pno=1 az 30, CN44 jako b&zny programovatelny

regulator.

Cont: pokra¢ovani chodu programu z Cont/StoP
puvodniho bodu pteruseni. Jestlize byl /runl/
aktivovan STOP STATUS pted odpojenim dASt/HoLd

napajeni, pak program udrzuje tento stav

1 pfi obnoveném napajeni.

StoP: zastavi program po obnoveném napajeni.
runl: startuje chod programu z kroku 1, pokud
vSak nebyl ptistroj pred vypadkem napdjeni ve
stavu "stop".
dASt: Pokud jsou, po znovu zapnuti napajeni,

alarmy odchylek, potom se program zastavi,
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v opacném piipad¢ chod programu pokracuje

z ptuvodniho mista preruseni.

HoLd: po zapnuti napajeni vstupuje do stavu
HOLD (udrZeni).Pokud je StoP stav pted
vypadkem napajeni, potom se tento stav udrzuje

1 po obnoveni napajeni.

str.32)
PAF Modd chodu PAF=Ax1 + Bx2 + Cx4 + Dx8
A% progamu kdyz

A=0, povolena funkce ready (rdy)- pfipraven

A=1, funkce ready je blokovana.

B=0, M6d rampa.

B=1, Md&d prodleva.

C=0, Jednotka ¢asu minuta, rozsah je 0,1 az 3200.

C=1, Jednotka ¢asu je 1 hodina, rozsah je 0,1 az 3200

D=0, blokuje funkci spusténi PV (procesni métena velicina)
D=1, povoluje funkci spusténi PV

EPlaz Definice

EP8  provoznich Definujte 0 az 8 parametrt jako provozni parametry.
parametra
POPIS SYMBOLU(str.33)
symbol popis
orAL nastaveni ur¢ené¢ho vstupu neni spravné
nebo

zapojeni vstupu je rozpojeno/problém s termoclankem
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nebo

je na vstupu zkrat

HIAL alarm horni meze
LoAL alarm spodni meze
HdAL horni alarm odchylky
LdAL spodni alarm odchylky
EErr chyba IC software
8888 chyba IC software
(str.34)

INSTALACE A ZAPOJENI PRISTROJE

Schema zapojeni pro piistroj s rozméry 1/4DIN; 1/8DIN vertikalniho a horizontalniho
provedeni.

20

=)

B
@

r
-

T

)

=7

iy

T

4
)&

+

| AN

Poznamka 1: kompenzacéni vedeni pro riizné termoclanky se 1isi a méla by se pfipojovat
pfimo na svorky. Pfipojovat bézné vodic¢e mezi kompenzacni vedeni a svorky bude
zpusobovat chybu méfeni.

Poznamka 2: Pro vstupni linedrni napéti, je-1i rozsahem pod 500mV pfipojte na svorky 19 a
18. Signaly 0 az 5V nebo 1 az 5V se mohou ptipojovat na svorky 17 a 18.

Poznamka: schema je zakresleno pro provedeni vertikalni. Otocenim o 90°ve sméru
hodinovych rucicek je platné i pro horizontalni provedeni.

(str.35)
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Schema zapojeni pro pristroje s rozmérem 1/16DIN:
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Poznamka 1: Pfistroje s rozméry 1/16DIN nemaji vstup pro linedrni napéti s rozsahem 0 az
5V nebo 1 az 5V. Avsak signaly 0 az 5V nebo 1 az 5V se mohou konvertovat pomoci
vngjsiho presného odporu na 0 az 500mV nebo 100 az 500mV, proudovy signal 4 az 20 mA
1ze konvertovat na 100 az 500mV ptipojenim odporu 250 Ohmt ke svorkam 8 a 9.

Poznamka 2: Kdyz md AUX pracovat jako alarmova funkce, musi se nastavit parametr
"bAud"=0. To bude pouzito pro AU1 pro alarmovy vystup.

ZOBRAZENI - DISPLEJE A OVLADANI (str.36)

1. Horni okénko displeje zobrazuje PV (procesni métenou - regulovanou veli¢inu), kod
parametru atd.

2. Spodni okénko displeje zobrazuje SV (zddanou hodnotu veli¢iny), hodnotu parametru
nebo alarmovou zpravu.

3. Tlacitko nastaveni, pro vstup do tabulky parametru a vhodnou modifikaci parametru.

4. Klavesa ke zméné dat a pro automatické ladéni.

5. Klavesa pro snizovani udaje a také spinac pro run/pause (chod/ pauza).
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6. Klavesa pro zvySovani tidaje a také stop tlacitko.
7. LED indikator. MAN, MIO, Al2, AU2 a COMM indikatory nejsou pouzitelné.

OP1, AL1 a AU ledky indikuji I/O (vstup/vystup) ¢innost odpovidajiciho modulu,
RUN pracuje jen u CN44 a indikuje, Ze regulacni program je v chodu.

(str.37)
Stav zakladniho displeje:

Kdyz je napdjeni zapnuto, horni okénko displeje pfistroje ukazuje hodnotu procesni veli¢iny
(PV) a spodni okénko displeje ukazuje Zaddanou hodnotu (SV). Tento stav se nazyva zékladni
stav displeje.

Je-1i vstupni signal mimo méfici rozsah (napf. je termoclanek nebo odporovy teplomér
preruSen nebo nastaveni vstupu jsou chybnd), bude na hornim okénku blikat "oral" a pfistroj
automaticky zastavi vystup.

JestliZze na spodnim displeji bude blikat "HIAL", "LoAL", "HdAL", nebo "LdAL", pak to
znaci, ze nastal alarm horni meze, alarm spodni meze, alarm horni odchylky a alarm spodni
odchylky.

Pro programovatelny regulator (CN44):

spodni displej mize stiidave blikat mezi SV a "StoP", "HoLd" nebo "rdy" coz znamena, ze
program se zastavil, Ze je pauza a Ze je pfipraven.

Pokud neni tfeba zobrazovat alarmové zpravy, 1ze je pomoci ADIS=oFF zablokovat.

POPIS CINNOSTI (str.38)

e Nastaveni parametri:

V zékladnim stavu displeje stisknéte <22 a podrzte ptiblizné na 2 sekundy pro vstup
do tabulky procesnich parametrt.

Stiskem =22 se ptejde k dalsimu parametru;
Stiskanim tlacitek 9. &2 | nebo miizeme parametr modifikovat.

Stisknéte a podrzte (' pro navrat k pfedchozimu parametru.
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(str.39)

Stisknéte (' (neuvoliujte) a pak stisknéte zaroven tlacitko =22 k umoznéni
vystupu z tabulky parametrt. Pfistroj automaticky z tabulky parametrti vyskoci i
pokud neni stisknuto Zadné tlacitko v intervalu 25 sekund.

Nastavte Loc=808 a pak stisknéte <22'a méli tak piistup k tabulce systémovych
parametrq.

Nastaveni nastavovanych hodnot:

V zékladnim stavu displeje neni-li parametr zamku "Loc" blokovan, mtzete
nastavovat zadanou hodnotu (SV) nejprve stisknutim tlacitka (<3'a pak muzete
hodnotu nastavit tlagitky &', & nebo @ .

Tisknéte tla¢itko &2 pro snizovéani hodnoty, tlagitko @ pro zvySovani hodnoty a
tlacitko (£3' k pfesunu na digit jenZ se ma upravit.

Ptidrzenim klaves nebo @ se zrychluje snizovani nebo zvySovani hodnoty.
Rozsah Zadané hodnoty je mezi parametry SPL a SPH. Pfednastaveny rozsah je

0 az 400.

Chod a stop regulace

W)

Zahajeni chodu regulace: stisknéte 2 a podrzte na dvé sekundy aby svitila led
dioda RUN. U CN44 to znovu zahaji program.

Zastaveni-stop regulace: stisknéte - a podrzte na dvé sekundy aby svitila led dioda

STOP. U CN44 se program zastavi a hodnota kroku (Step) se resetuje na StEP=1.

(str.40)

Regulace Al a automatické ladéni parametru

Kdyz je zvolena metoda Al regulace (CtrL=APId/nPId), 1ze PID parametry obdrzet
spusSténim automatického ladéni.

V zékladnim stavu displeje stisknéte < na dvé sekundy a objevi se parametr "At".

Pro zménu hodnoty "At" z "oFF" na "on" stisknéte 2 | potom stisknéte <=2
abyste aktivovali prub¢éh automatického ladéni. Béhem toho piistroj provede regulaci
on-off (dvoupolohova regulace zap/vyp). Po 2 az 3 krocich zap/vyp regulator ziska

optimalni hodnotu regula¢niho parametru.

Pokud chcete z tohoto automatického ladéni vystoupit, stisknéte a podrzte asi na dvé
sekundy tlacitko | dokud se opét neobjevi parametr "At". Zméiite "At" z "on" na
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(str.41)

(str.42)

"oFf", stiskn&te pro potvrzeni tlatitko =2 a pak bude priibéh automatického ladéni
zrusen. (Poznamka: Je-li "SPr" aktivni a bézel ohfev, tak az se dokonci proces ohievu,
bude zastaven "At").

Poznamka 1: pokud se Zddané hodnota 18, jsou mozna parametry ziskané
automatickym ladénim rozdilné. Bylo by 1épe, kdybyste nastavili zddanou hodnotu
nejprve bud’ na hodnotu ¢asto pouzivanou nebo hodnotu stiedni a potom spustili
automatické ladéni.

Pro pece s dobrym udrzovanim ohtevu, 1ze Zadanou hodnotu nastavit na nejvyssi
pouzivanou hodnotu. V zavislosti na systému miize byt ¢as automatického ladéni od
nékolika sekund az do nékolika hodin.

Poznamka 2: parametr CHY'S (diferencialni on-off, hystereze regulace) ma vliv na
presnost automatického ladéni. Obecné plati ¢im mensi je hodnota CHY'S, tim vyssi je
preciznost automatického ladéni. AvSak hodnota parametru CHY'S by méla byt
dostatecné velka aby chranila regulator pfed chybnou akci v okoli zddané hodnoty
vlivem oscilaci vstupu. Doporucuje se aby CHY'S byl 2,0.

Poznamka 3: Série regulatortt Al ma funkci samouceni (self-learning). Maji
schopnost se ucit-poznavat proces pii své ¢innosti. Vysledna regulace v prvnim
chodu po automatickém ladéni neni pravdépodobné perfektni ale vyborny vysledek se
dosahne po ¢asovém useku, protoze se pii tom regulator uci.

Nastaveni programu (pouze pro CN44)

Stisknéte jednou tlagitko ¢ k uvolnéni ze zakl. stavu displeje, regulator bude ve
stavu nastavovani programu. Zobrazi se bod nastaveni aktualniho programu StEP.

Stiskanim tlacitek <!, &0 nebo @ mizete hodnotu upravit.

Stisknutim tla¢itka == lze ptejit na dalsi parametr. Parametry programu se budou
zobrazovat v poradi zddand hodnota I(setpointl), ¢as 1(timel), zddana

hodnota 2(setpoint2), ¢as 2(time2).

Stisknutim a p¥idrzenim tla¢itka O na dvé sekundy se vracite k predchozimu
parametru. Krok (step) programu Ize upravit kdykoliv i kdyz program stale bézi.

Chod / udrZeni (run/hold)

V zakladnim stavu displeje, jestliZze je program ve stavu stoP ("StoP" blika ve spodnim
okénku displeje), stisknéte a podrzte asi dvé sekundy tlacitko &2 dokud spodni
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okénko displeje nezobrazi symbol "Run", potom reguléator spusti program.

Ve stavu chodu, stisknéte a pridrzte dvé sekundy tlacitko dokud spodni okénko
displeje nezobrazi

(str.43)
symbol "HoLd"a tim pfistroj piejde do stavu udrzeni.

Ve stavu udrzeni (Hold) je program stale funkéni, procesni hodnota je regulovdna na
stejnou zadanou hodnotu, ale Casovac zastavil ¢innost a zstava jak ¢as tak zddana
hodnota v daném stavu. Ve stavu udrzeni (Hold) stisknéte a podrzte dvé sekundy
tlagitko &' dokud spodni okénko displeje nezobrazi symbol "Run" a regulator tak
bude zpét v chodu programu.

Stop

V zékladnim stavu displeje stisknéte a na dvé sekundy podrzte tla¢itko @ dokud

spodni okénko displeje nezobrazi symbol "stoP", ukon stoP je nyni proveden; kdyz je
program zastaven, ¢itac se resetuje a zastavi se. Tato operace vnuti pfistroji zastaveni
provozu, mezitim ¢islo StEP(krok programu) se resetuje na 1 a regulacni vystup je
také zastaven.

PreruSeni napajeni/pokracovani zpracovani udalosti

Existuje zde pét postupt k obnoveni napajeni po jeho vypadku. Odkazujeme vas
prosim na parametr PonP.

(str.44)

PV uvedeni do provozu (PV strtup) a PV pripravna funkce (rdy funkce)

Na pocatku startovani programu obnovte pokracovani programu po vypadku napéjeni
nebo pokracujte v chodu programu po jeho uprave, procesni hodnota PV je ¢asto
odlisna od zadané hodnoty. PV uvedeni do provozu a PV ptipravna funkce mohou
uvést PV s bodem nastaveni do souladu a vyloucit neocekavany vysledek.

Je-li povolena funkce PV uvedeni do provozu (PV startup), pfistroj automaticky
ptestavi pribézny Cas, aby o¢ekdvana nastavend hodnota byla stejna jako aktudlni PV.

Napft. program je nastaven tak, ze teplota poroste od 25°C do 625°C béhem 600 minut.
Ale aktuélni procesni hodnota (PV) je 100°C, potom pfistroj automaticky spusti tento
program aby startoval od 75 minuty to znamena zménit narust teploty ze 100°C na
625°C za 525 minut (600-75 minut).

Pii vySe popsané situaci (PV=100, SV=25, prvni krok SV) kdyz PV pfipravna funkce
je povolena, alarmova funkce bude v tom ¢ase blokovana a PV bude nastavena blize
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SV dokud nebude stav odchylky alarmu uvolnén (PV je mezi SV-LdAL a SV +
HdAL). Potom co byl alarm odchylky vypnut, regulator znovu obnovi program.
Ptipravna funkce (rdy funkce) pomaha udrzet celistvost programu

(str.45)

ale prodluzuje dobu programu, protoze start programu je odlozen. PV uvedeni do
provozu je pied PV piipravnou funkci. Pokud jsou ob¢ funkce povoleny pfistroj
pouzije nejprve PV uvedeni do provozu a jestli tato funkce pracuje, nebude PV
ptipravna funkce aktivovana.

Uprava k¥ivek:

Uprava kiivek je piijata jako druh - typ regulaéni technologie pro piistroje série CN44.
Protoze tizeny proces ma ¢asto prodlevy - zpozdéni v odezve systému (soustavy),
mimochodem cestou k uprave kiivky ptistroj automaticky vyhladi - vyrovna bod
zlomu - obratu kiivek linearniho ohtevu, chlazeni a konstantni teploty. Stupeini tohoto
vyhlazeni odpovida dobé zpozdéni soustavy t (t=d+Ctl); ¢im delsi doba Zpozdéni tim
vice vyhlazend kiivka. V opacném piipad¢ bude vyhlazovaci funkce slabsi. Obecné
¢im je zpozdéni kratsi (jako je setrvacnost teploty), tim lepsi ucinek bude fidici
program mit. Mimochodem tuprava ktivek vyuzivajici programované kiivky zamezi
prekmitim ptes zadané hodnoty. Poznamka: Charakteristicka vlastnost pro upravu
ktivek je, ze nuti fidici program generovat pevnou negativni odchylku béhem
linedrniho ohievu a pevnou kladnou odchylku béhem linearniho chlazeni, tato
odchylka je pfimo umérna k dob¢ zpozdéni a rychlosti ohfevu (chlazeni). Tento jev je
normalni.
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Napéjeni zapnuto 2. Status nastavovaného parametru: alarm horni meze
dalsi parametr
5. Status nastavovaného parametru: krok 1 start od 800,5°C
dalsi krok
4. ¢asovy segment=80,0 minut  3.aktudlni krok programu

uplynuly ¢as=70,0 minut

Poznamka: pouze CN44 zobrazi stavy 3,4 a 5.
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PROGRAMOVANI A PROVOZ (pouze pro CN44)
Mod rampa (PAF:B=0)

Programovani piistroje mé jednotny format teplota-cas-teplota, coz znamena, Ze teplota "A"
(SP1) po probéhnutém case dosahla teplotu "B" (SP2). M¢éfici jednotkou nastaveni teploty je
°C a jednotkou nastaveni ¢asu je minuta. Nasledujici ptiklad zahrnuje 5 krokt, coz jsou
linearni teplota ohfevu, konstantni teplota, linearni chlazeni, skok cyklu, ptipraven (ready),
udrzeni (Hold).

StEP1: SP1=100,0; t1=30,0 start je linearni teplota ohfevu ze 100°C a potiebny ¢as k
dosazeni SP2 (400 stupni) je 30 minut.

StEP2: SP2=400,0; t2=60,0 teplota rostla na 400°C, strmost riistu je 10°C/minutu. Program
zabere 60 minut aby teplota dosahla SP3 (400 stupiili), to zna¢i udrzovat 60 minut stejnou
teplotu.

StEP3: SP3=400,0; t3=120,0 to je krok pro snizovani teploty - tedy chlazeni, strmost pribéhu
chlazeni je

(str.48)
2°C/minutu a ¢as potiebny k dosaZeni SP4 (160 stupnil) je 120 minut.

StEP4: SP4=160,0; t4=0,0 kdyZ teplota dosahla 160 stupiili, program se zastavi ve stavu Hold
(udrzeni). Pokud je tteba jit k dalSimu kroku, je nutné aby operator spustil "run" pro dalsi
krok.

StEPS: SP5=160,0; t05= -1,0 skok na StEP1 ke startu od pocatku.
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V tomto piiklad¢ se predpoklada, ze alarm horni odchylky je nastaven na 5°C. Kdyz program
sko¢i z kroku StEPS na StEP1 a ponévadz teplota kroku StEP5 je 160°C a teplota kroku
StEP1 je 100°C, zméni program nejprve stav piipravy (jestli byl mod piipravy "rdy" povolen),
to znamena regulaci teploty dokud odchylka mezi Zddanou hodnotou a SV neni mensi nez
odchylka hodnoty horniho alarmu. Potom, co je teplota regulovana na 105°C, program
odstartuje z kroku StEP1 a probéhnou opét dalsi kroky jak je uvedeno vyse. Nakres fizeni
teploty je uveden nize.
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1. segment nartstu teploty

2. segment konstantni teploty

3. segment ochlazovani

4. segment udrzeni teploty

5. segment prechodovy (alarm vypnut)
6. segment pripravy (neni casovani)

7. cyklus z kroku 1

Moéd prodleva (PAF:B=1)

Vhodny pro procesy nevyzadujici stanoveni strmosti teploty, mize zjednodusit programovani
a byt ucinngjsi. Kazdy krok také mlze nastavit parametr "SPr" aby se urcila strmost rustu
teploty,

(str.50)

jestlize "SPr=0" bude rychlost riistu nastavena na maximum.
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Protoze uzivatel nemuze znat skutecnou dobu, po kterou bude teplota nartstat,

muze, k zajisténi korektniho casu prodlevy, povolit funkci "rdy" (ready=ptipraven).

Nastavovani ¢asu

Nastavte "t-xx"=0,1 az 3200 (minut)

Nastavte cas kroku xx StEP. (Jednotky ¢asu se mohou ménit na hodinu parametrem "PAF").
Nastavte "t-xx"=0,0

Program se zastavi na StEP xx, program zadrzi chod a zadrzi nacitavani ¢asu.

Nastavte "t-xx"=-121,0

Program se zastavi a piepne se do stop stavu.

Nastavte "t-xx"=-0,1 az -122.0

Zaporna hodnota rozsahu ptedstavuje skokovou operaci, coz je skok na krok xx a ptipadné
vystup udalosti.

Rozsah -1 az -120 je pro krok skokové aplikace. Krok skoku nemtize byt vétsi nez "Pno" ( no
je ¢islo kroku programu).
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Pouzijte desetinnou teCku pro fizeni vystupu udalosti z AL1 a AL2. (Modularni),
upozornujeme, Zze pokud parametr AOP byl pfid€len alarm akce se spusti z AL1 a AL2,
udélostni vystup zptsobi alarm z AL1 a AL2.

KdyzZ je nastaveno
-XXX,1 AL1 aktivovat, AL2 uvolnit
-XXX,2 AL1 uvolnit, AL2 aktivovat
-XXX,3 AL1 a AL2 aktivovat
-XXX,4 AL1 a AL2 uvolnit
Ptiklady:

Priklad 1: t-5=-1,1; znamena, zZe kdyz ptisel krok 5, AL1 je aktivovan, AL2 je
uvolnén a skoci se na krok 1 a chod pokracuje.
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Priklad 2: t-6=-0,3; znamena, ze kdyz pfisel krok 6, AL1 a AL2 jsou aktivovany a
pokracuje se dalSim krokem.

Poznamka: program bude udrzen jestli sko¢i z jednoho fidiciho segmentu do jiného fidiciho
segmentu ( akce Hold - udrzeni
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se vlozi mezi dvé fidici sekce), je potiebna vnéjsi akce run/Hold (chod(udrzeni) aby se stav
Hold uvolnil. Neni dovoleno, aby sekce skoku do sebe skocila (napft.: t-06= -6), jinak stav
Hold nemtize byt uvolnén.

Program uspoiadani provozu s nékolika kFivkami

CN44 ma k tomu pokrocilou funkci a flexibilni program. BéZné, kdyZ se program zastavi, je
StEP automaticky nastaven na 1. Proto v pfipadé€, Ze StEP neni zmé&nén na jinou hodnotu,
bude program startovat z kroku 1. Pokud je definovano vice kiivek, fizeni miize skocit na
jinou kfivku pfi nastaveni stepl jako segment skoku (jump segment).

Napriklad: jsou zde tii kiivky s délkou 3 kroky predstavujici tfi skupiny procesnich
parametrt, jsou oddélen¢ uspotadany na krocich StEP2-StEP4, StEP5-StEP7, StEP8-StEP10.
Jejich nastaveni je nésledujici:

t-1=-2,0 spousti program kiivky 1 (StEP2-StEP4)

t-1=-5,0 spousti program kiivky 1 (StEP5-StEP7)
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t-1=-8,0 spousti program kiivky 1 (StEPS-StEP10)

Poznamka: nez program uvedete do provozu, l1ze kiivky vybrat-volit nastavenim cCisla ve
StEP "t-1" nastavenim Cislice na -2, -5 nebo -8.
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